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Miejsce przedmiotu w programie studiéw:

Przedmiot obieralny w programie studiéw stacjonarnych | stopnia (inzynierskich) dla kierunku
MiBM na Wydziale MRIT ? obligatoryjny dla specjalnosci Mechatronika.

Zalozenia i cele przedmiotu:
Nabycie podstawowej wiedzy o budowie i eksploatacji maszyn manipulacyjnych

Tresci programowe przedmiotu (opis przedmiotu):
Pojecia podstawowe, struktura i systematyzacja robotéw i manipulatoréw. Charakterystyki
struktury nosnej, kinematyczno-napedowej i sterowania robotoéw i manipulatoréw. Manipulatory
rébwnolegte, chwytaki napedy, czujniki manipulatoréw i robotéw. Sterowanie systemami
robotycznymi.  Projektowanie chwytakéw i innych efektorow koncowych maszyn
manipulacyjnych.  Techniczne  przyktady  zastosowania maszyn  manipulacyjnych.
Techniczno-ekonomiczne aspekty zastosowan maszyn manipulacyjnych.

Przedmioty wprowadzajace i wymagane wiadomosci wstepne:
Kurs teorii maszyn i mechanizmow, podstaw konstrukcji maszyn, podstaw automatyki, technik
mikroprocesorowych, sensoryka.

Forma zaje¢ i metody dydaktyczne:
Wykfad i prezentacja multimedialna.

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu —wymagania i system oceniania:
Egzamin pisemny i ustny
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